Sesion 23

Parseo Bottom-up

Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010

AP bottom-up deterministico
S—S$
S —->8+T
S ->T
Control de T>T*a
Edos. Finitos T—a
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ontrol de
Finitos

Lados derechos

Producciones

mas derechas
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Simulacién bottom-up en EXx

M=(Q, L, T, 90> Zo» 4, %)

“adena de entr:
Control de
Edos. Finitos

La maquina checa si el lado
derecho de una produccion
corresponde a una subcadena hasta
arriba del stack; si es el caso,
substituye dicha subcadena por

la variable en el lado izquierdo

de la produccion: reduce.

O, alternativamente, push el

simbolo actual en la cinta: shift Dr. Luis Pineda, IMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Control de
Edos. Finitos

Lados derechos

Producciones

mas derechas
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El AP no-deterministico

Movidas shift (para cualquier 6 & X)
[ I I S P
Movidas para reducir §;$ a §
L s [ @wd Qb
518
Movidas para reducir S, + T'a S,
T 4., M)
I BN )
Movidas para reducir 7T'a S,

@:5) 5 >\

No-determinismo por la 7 hasta arriba del stack!
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El AP -no-deterministico

Movidas para reducir 7*a a T

Movidas para reducira a T
T P N PR
Movida para aceptar

C10Nes
No-determinismo por la a hasta arriba del stack!

Dr. Luis Pineda, IMAS, 2010:

Parser bottom-up deterministico

En el parseo bottom-up deterministico debe
ser posible hacer la eleccion cortrecta
tomando en cuenta toda la informaciéon
disponible en el estado de la computacion
(e.g. viendo el siguiente simbolo en la

cinta)
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Reduccién deterministica

Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010

Parser bottom-up deterministico

En la simulacion bottom-up de un AP, el

no-determinismo aparece cuando hay la

posibilidad de elegir entre:

— Push simbolo en la pila (shift)

—Reducir una cadena hasta arriba de la
pila; en este caso, es posible que haya
mas de una produccion cuyo lado
derecho corresponda a una cadena hasta

arriba del stack (dependiendo de cuantos
simbolos del stack se consideren)
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Parser bottom-up deterministico
Shift versus Reducir:
—Hay combinaciones de simbolo hasta
arriba de la pila y simbolo enla.cinta
para las cuales lo apropiado es siempre

reducir, y shift es apropiado en todas las
demads combinaciones

La reduccion apropiada:
—La que reduce la cadena mas larga de
simbolos que estan hasta arriba de la pila
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Reduccién deterministica

(Ga20 N)
(q, D

g | r [ @pn W

Para 8: X es cualquier simbolo que no sea *: se reemplaza

a por T sin alterar X (lo que esta debajq deic)., mias, 2010



Reduccidén & shift deterministico

Usando toda la informacion local: look ahea

Movidas pare reducir S, + 70 7'a S|
& consumir (shift) el simbolo de entrad:

[Sintio s | a0
((ITC \)
410N

)

Para 9: 5 es + 0 $ (expandir 7 en lado derecho)

Para 12: X es un simbolo en el stack diferente de +
Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010

Shift deterministico

Las producciones:

idas de Shift:

o | x | @on
o[ 7 | @on §

Para 2: G es cualquier simbolo que no sea +0 $
* Si T en stack y viene + : T es un S, que hay que reducir!

Dr. Luis Pineda, IMAS, 2010

Reduccién deterministica

Movida para aceptar:

Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010

Shift deterministico

Las producciones:

Movidas de Sh

' X , 6X)
[2[ ¢ [o ] 7 [ @on W
Para 1: o es cualquier simbolo & X es Z,, Sl. +%0 *

Ninguno de estos X es el mas derecho del lado

derecho de ninguna produccign! .. . (o0

Shift deterministico

Las producciones:

Movidas de Shift:

ﬂ_ (¢, 0X)
o[ 7 | @on W

Para 2: © es cualquier simbolo que no sea +0 $
* Si Ten stack y viene $: 7 es un S, que esun S'y
hay que reducir!

Dr. Luis Pineda, IMAS, 2010

El AP Deterministico

Movidas para reducir §;$ a §
Movidas para reducirao T*a a T
-
(q42. N) >
(q, T) J
T
s Bineda, IIMAS, 2010




El AP deterministico
(14 ] Estad

Movidas para reducir S, + T a §; & shift simbolo de entrada
GreN)
(4’10 V)

Movida para aceptar

ninguna

Dr. Luis Pineda, IMAS, 2010:

AP bottom-up deterministico

S—S$

S —->8+T

S ->T
Control de T>T*a
Edos. Finitos T—a

Configuracion actual: N
Derivacion:
(g, ta*a$, aZ,)
Movida 5: Reducira a T

at+a*a$
Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010

ontrol de
Finitos

Configuracién actual: .\
Derivacion:
(g, ta*a$, TZ;)

Después de 8: Reducira a T

T+a*a$
ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Configuracion inicial:

(g, ata*a$, Z,)

Movida 1: Shift

Control de

Edos. Finitos

Derivacion:

ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Configuracion actual:
(qa,> Ta*a$, Zy)

Move 8: Reduciraa T

Control de
Edos. Finitos

ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Movida look ahead!

Configuracion actual:
t=}

(g, ta*a$, TZ,)

Movida 9: Reducir 7'a S

Control de
Edos. Finitos

Derivacion:

T+a*a$

ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010




AP bottom-up deterministico

Configuracion actual:

(qr,+» a*a$, Z;)

Movida 12: Look ahead!
Consume simbolo +
& reducir 7'to S,

S—S$
S —->8+T
S, —->T
T—>T*a
T—a

Derivacion:

T+a*a$

at+a*a$
Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Configuracion actual:

(¢, *a$, at+S,Z,)

Movida 5: Reduciraa T

S—S$
S —->8+T
S ->T
T—>T*a
T—a

Derivacion:

S +ta
T+a*a$

at+a*a$
Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Configuracién actual:

(g, *a$, T+S,Z;)

Movida 2: Shift

Derivacion:

S+T
T+a*a$
ata*a$

Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Configuracion actual:

(g, a*a$, +S,Z;)

Movida 1: Shift

Derivacion:

S
T+a*a$

ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Configuracion actual:

(941> *a$, +8,Zy)

Movida 8: Reduciraa T

Derivacion:

S ta
T+a*a$

ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Configuracion actual:
t=}

(g, a8, *T+S,Z,)

Movida 1: Shift

Derivacion:

S,+T*
T+a*a$

ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010




AP bottom-up deterministico S I AP bottom-up deterministico
Q1

S —->8+T
S ->T
T>T*a
T—a

Configuracion actual: Configuracion actual:

Derivacion:
(g, $, a*T+S,Z,) n (Gq1 8, *T+S,Z,)

Derivacion:

Movida 5: Reducir 7*a Movida 6: Reducir 7*a a T )
S+T*a S\+T*a

T+a*a$ T+a*a$

at+a*a$ ata*a$
Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010 Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010

AP bottom-up deterministico AP bottom-up deterministico

S—S$
S —->8+T
S ->T
T>T*a
T—a

Configuracion actual: Configuracion actual:

) Derivacion: Derivacion:
(94 8, T+S,Zy) (g, $, T+S,Z,)
Move 7: Reducir T*a a T S+T Shift § & Reduce S,+7'a S, S+ T
Si+T*a Movida 9: pop 7 S;+T*a
T+a*a$ T+a*a$

at+a*a$ ata*a$
Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010 Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010

AP bottom-up deterministico AP bottom-up deterministico

ontrol de

Configuracién actual: Configuracion actual:

Derivacion: ) Derivacion:
(ars: A, S1Zy) (975 A, 88,2)

5,$

Shift $§ & Reduce S;+7'a S| S+ T$ Shift $ & Reduce S, +7'a S, S, +T$

Movida 10: pop + S;+T*a q . S;+T*a
T+a*a$ Movida 11: push $ T+a*a$

ata*a$ ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010 Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010




AP bottom-up deterministico
S—58$
S —->8+T
S ->T
T—>T*a
T—a

Configuracion actual:
(¢, A, $8,Z,)

Derivacion:

5,8
Reducir S,$ a S S, +T$

. . . S+T*a
Movida 3: pop $ T+a*as

at+a*a$
Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010

AP bottom-up deterministico :
S—S$

S —->8+T
S ->T
T—>T*a
T—a

Configuracion actual: .\
Derivacion:
(g, A, SZp) S
S8
Movida 13: S+T$

S,+T*a
2 ar! !
pop S & Aceptar! T+a*as

at+a*a$
Dr. Luis Pineda, [IMAS, 2010

Aumentando el espacio de las LLC-D

El parseo deterministico extiende la clase de los LLC-D,
Dr. Luis Pineda, IMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Configuracion actual: .\ I
Derivacion:
(g5 A, $12,) S
S8
Reducir §,$ a S ShF

g . ; S +T*a
Movida 4: pop S, & push S T+a*as

ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010

AP bottom-up deterministico

Configuracion actual: A\
e Derivacion:
(91> A Zy) S
S, $
S, +T$
S\+T*a
T+a*a$

ata*a$
Dr. Luis Pineda, IIMAS, 2010




